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Resumen

La linea de investigacion de este trabajo se
enmarca en la aplicacion de las Tecnologias
de la Comunicacion e Informacién (TICs)
para optimizar los controles vehiculares,
agilizando la operatoria de los agentes de
transito y por consiguiente generando una
reduccion en los tiempos de verificacion.

La construcciéon de rutas, caminos y el
transito vehicular se incrementa afio tras afio
en Argentina, esto conlleva a un aumento
considerable en las infracciones y accidentes
de transito. Esto genera una complicacion y
una demora en los controles de verificacion
vehicular, retrasando tanto los conductores
como a las autoridades de transito. Este
trabajo tiene como objetivo desarrollar un
prototipo de sistema para la gestion de
transito vehicular. Este prototipo presenta
como funcionalidades principales, el escaneo
y reconocimiento de patentes vehiculares.

Palabras clave: Sistema de Gestion, Control
Vehicular, Escaneo de patentes.

Contexto

La linea de investigacion que se reporta en
este articulo es desarrollada en el marco de
una tesis de grado de la carrera Licenciatura
en Sistemas de la Universidad de Moron

Este trabajo de desarrollo tiene por
objetivo contribuir a la mejora de los servicios
publicos que se proveen a los ciudadanos en
Argentina mediante la aplicacion de las TICs
que permitan gestionar de manera eficiente
los controles vehiculares.

Este trabajo se propone atender a una
problemdtica que requiere una solucion
centralizada a nivel nacional.

Introduccion

En el periodo 2007 y 2012 la asociacion sin
fines de lucro “Luchemos por la Vida”,
comprob6 una drastica reduccion en la
cantidad de actas labradas en los controles de
transito en la Ciudad Autéonoma de Buenos
Aires. La disminucion de los controles se
opone a las actuales estrategias de los paises
modelo para el logro de la seguridad vial y
que Naciones Unidas recomienda para reducir
sustancialmente los muertos y heridos en el
transito (Aciti et al., 2012).

Como se menciona en la Estadistica de
incidentes viales con fallecidos y lesionados
en 2017 de la Provincia de Buenos Aires (ver
Figura 1), se considera importante disponer de
datos confiables sobre los incidentes de
transito para evaluar el impacto y establecer
estrategias que  permitan reducirlos
(Ministerio de Salud, 2019, Gobierno de la
Provincia de Buenos Aires).
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Figura 1. Distribucion por vehiculo de la
victima y sexo de los fallecidos en incidentes
de transito. Provincia de Buenos Aires. Afio

2017.

15y 16 de abril de 2021

RedUNCI - UNdeC. ISBN: 978-987-24611-3-3

18% 17%

Peatdn  Sin especficar



XXIIT Workshop de Investigadores en Ciencias de la Computacion 615

De acuerdo al informe de Eficacia de los
controles de transito del afio 2002, las actas
labradas representan el 16% del total de
infracciones graves que se producen durante
el mes analizado. En la Provincia de Buenos
Aires se cometen unos 1067 millones de
infracciones graves por mes, de las cuales se
labran 36893 actas. (Luchemos por la Vida,
2002). Desde octubre de 2017, bajo Ia
modalidad Agentes 2.0, los agentes de
transito de la Ciudad Auténoma de Buenos
Aires (Gobierno de la Ciudad de Buenos
Aires, 2008), cuentan con celulares
exclusivamente laborales, adaptados
especialmente para optimizar sus funciones:

e Digitalizar y mejorar el proceso de

infracciones,

e (Coordinar cambios en sus recorridos
y

e Optimizar el trabajo del agente
mediante el sistema de

geoposicionamiento que facilita la
ubicacion de los Agentes en tiempo
real.

En la Argentina existe un vehiculo por
cada 3,1 habitantes. Las estadisticas cuentan
solo a los autos y utilitarios. El parque
automotor creci6 un 6,4 con respecto a 2016 y
subi6 un 29,8% con respecto a la primera
medicion, realizada en 2011 (10,24 millones)
(AFAC, 2017)

Esto incrementa considerablemente la
cantidad de vehiculos a controlar, la
congestion vehicular y la consecuente demora
en el control y labrado de actas en caso de
cometerse infracciones.

De acuerdo al ultimo informe de la Super
Intendencia de Seguros de la Nacion (SSN)
surge que en los doce meses del afio 2018 se
denunciaron 60832 casos de robo total de
vehiculos, lo que promedia 167 episodios por
dia o uno cada 9 minutos (SSN, 2018).

La identificacion de los vehiculos robados
en los controles vehiculares en base a la
estadistica referenciada requiere de una base
de datos que contenga la informacion actual.

Hoy en dia las actas labradas por los agentes
de transito se labran de forma manual. El
agente de transito debe consultar al 911 la
situacion actual de los vehiculos que se estan

controlando. Las imagenes tomadas de los
vehiculos en infraccion se realizan con un
dispositivo mévil que luego son adjuntadas al
acta digitalizada. Los informes actuales se
envian al Ministerio de Seguridad.

Argentina carece de sistemas de gestion que
permitan agilizar los controles de transito
vehiculares de forma centralizada, rapida y
efectiva. Tanto municipios, como provincias,
recurren a métodos de control limitados por el
conocimiento y el presupuesto que disponen.
Se cuenta actualmente con la Licencia
Nacional de Conducir, en la cual el conductor
registra sus datos y asocia su licencia de
conducir fisica a la aplicacion Mi Argentina.

Lineas de Investigacion, Desarrollo e
Innovacion

La linea de investigacion aborda un
problema que enfrentan las grandes ciudades
que incrementan su poblacion dia a dia, por
consiguiente, su transito vehicular y los
controles a realizar sobre los mismos. Se toma
como punto de partida los antecedentes sobre
escaneo de matriculas o patentes vehiculares,
sus posibles usos y en especial los destinados
al control vehicular.

Se pretende lograr una mejora en la
realizacion de los controles vehiculares
realizados por las autoridades de transito,
evitando los controles repetitivos,
documentacién en papel y el acceso de forma
descentralizada a la informacion.

Por las razones mencionadas, se pretende
que las TICs contribuyen a agilizar los
controles vehiculares beneficiando tanto a las
autoridades de transito como a los usuarios
conductores.

Para dar respuesta a nuestra pregunta de
investigacion planteada en la seccion
Introducciéon, se proponen los siguientes
objetivos:

Objetivo general: obtencion de un prototipo
de un sistema de gestion de controles de
transito vehicular.

Objetivos especificos:

1. Elaborar el estado del arte sobre la

gestion de controles de transito
vehicular.
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2. Identificar y especificar los requisitos
funcionales y no funcionales para el
prototipo de gestion del transito
vehicular.

3. Conceptualizar el sistema de gestion
del transito vehicular. Mediante la
construccion de modelos.

4. Implementar el prototipo.

Probar la solucion.

6. Evaluar la viabilidad del prototipo en
un caso real.

9]

Para el desarrollo del trabajo, se seguird un
enfoque de investigacion clasico (Riveros H.
et al., 1985) con énfasis en la produccion de
tecnologias (Sabato J. et al, 1982);
identificando los métodos y materiales
necesarios.

» Me¢étodos: estudio de mapeo sistematico de
la literatura (en inglés, Systematic
Literature Mapping o SMS) método
DESMET (Kitchenham B. et al., 1996),
estudios de casos (Runeson P. et al,
2012), encuestas (Genero Bocco M. et al.,
2014), prototipado evolutivo experimental
(Basili V., 1993). Para el desarrollo de los
formalismos y procesos de Ingenieria de
software, se utilizaran los modelos
conceptuales propuestos en el Lenguaje de
Modelado Unificado (UML) (Booch G. et
al., 2006) y los procesos técnicos, de
soporte y de gestion definidos en el
estandar ISO/IEC/IEEE 12207 (ISO/IEEE
12207, 2017).

= Materiales. Para llevar a cabo la busqueda
de la literatura se emplearan las librerias
digitales que se encuentran disponibles en
la Biblioteca de la Universidad de Moron:
IEEE Xplore, Scopus y repositorios y/o
bibliotecas abiertas como SEDICI' y
Semantic Scholar. Para la documentacion
de los modelos conceptuales del prototipo
se utilizara una herramienta CASE
(Software  Engineering  Asisted by
Computer), la cual sera evaluada en ese
hito del proyecto.

A continuacién, se presenta el abordaje

metodoldgico para el desarrollo del trabajo:

' SEDICI: Repositorio Digital de la Universidad Nacional
de La Plata.

= Para el Objetivo Especifico 1, se realizara
un estudio de mapeo sistematico (SMS).

= Para los Objetivos Especificos 2, 3,4y 5,
se seguiran los procesos técnicos, de
soporte y de gestion propuestos en la ISO/
IEC/ IEEE 12207 (IEEE, 2017), se
emplearan los formalismos de UML se
utilizard una herramienta CASE. Para el
Objetivo  Especifico 6, se utilizaran
estudios de casos.

Resultados y Objetivos

Dado que es una linea de investigacion que se
inicia en la UM, no se presentan resultados
concretos a describir.

Los resultados estimados a lograr son:

1. Académicos: lograr un trabajo de fin de
carrera de grado.

2. Produccion Cientifica: presentar los
avances de la investigacion en eventos
cientificos de alcance nacional (CACIC
2021%), y en el ambito internacional,
CIACA 2021°, y, etc.

3. Formacion en I+D+I: es un desafio
para el tesista afrontar la resolucion de
un problema de la sociedad mediante la
aplicacion de las TICS. Se adquiriran
competencias en el uso de métodos de
investigacion experimentales como,
revisiones sistematicas, estudios de
casos.

4. Transferencia al medio
socioecondmico: un prototipo que
permita la gestion de los controles de
transito vehicular.

5. Otro de los ejes a cumplir, consiste en
la concientizacion a la comunidad UM
y extramuros sobre la utilizacion de
TICs que permitan involucrar e
interrelacionar a las autoridades de
transito y a los conductores en la
colaboracion de un problema que
afecta a ambas partes.

Formacion de Recursos Humanos

2 Congreso Argentino de Ciencias de la Computacion.

* Conferencia de Computacién Aplicada.
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El grupo se encuentra conformado por un
Director, y un tesista de grado.

Se estima la formacion de un Licenciado
en Sistemas de la UM.
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